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Model Project Based Learning
Pembelajaran
Capaian CPL-PRODI yang dibebankan pada MK
Pembelajaran - - - - - —— -
(CP) CPL-11 Mampu menerapkan riset terapan untuk inovasi metode pembelajaran kejuruan, optimalisasi teknologi yang
relevan dengan industri
CPL-14 Mampu mendesain rangkaian, perangkat, dan produk pada program S2 Pendidikan teknologi kejuruan
Capaian Pembelajaran Mata Kuliah (CPMK)
CPMK - 1 Mahasiswa dapat menerapkan konsep dasar PLC dalam pengembangan sistem kontrol untuk proses industri (C3)
CPMK -2 Mahasiswa dapat menganalisis dan memodifikasi rangkaian pneumatik untuk meningkatkan efisiensi operasional
mesin (C4)
CPMK -3 Mahasiswa dapat mengevaluasi sistem kontrol yang menggunakan PLC dan pneumatik berdasarkan kriteria
efisiensi dan keandalan (C5)
CPNMK - 4 Mahasiswa dapat merancang sistem integrasi PLC dan pneumatik untuk aplikasi otomasi industri yang kompleks
(C6)
CPMK -5 Mahasiswa dapat menerapkan teknik pemrograman PLC untuk mengontrol perangkat pneumatik dalam simulasi
industri (C3)
CPMK - 6 Mahasiswa dapat menganalisis kesalahan pada sistem PLC dan pneumatik dan mengusulkan solusi perbaikan
(C4)
CPMK -7 Mahasiswa dapat mengevaluasi dan memilih komponen pneumatik yang sesuai untuk berbagai aplikasi industri
(C5)
CPMK - 8 Mahasiswa dapat menciptakan prototipe sistem otomasi yang mengintegrasikan PLC dan teknologi pneumatik
C6)
CPMK -9 Mahasiswa dapat menganalisis pengaruh parameter sistem pneumatik terhadap performa keseluruhan sistem
kontrol (C4)
CPMK - 10 Mahasiswa dapat mengembangkan metodologi penelitian untuk menguiji efektivitas sistem PLC dan pneumatik

dalam konteks pendidikan teknologi kejuruan (C6)

Matrik CPL - CPMK

CPMK CPL-11 CPL-14

CPMK-1 v

CPMK-2 v
CPMK-3 v v
CPMK-4 v
CPMK-5 v

CPMK-6 v
CPMK-7 v
CPMK-8 v v
CPMK-9 v
CPMK-10 v

Matrik CPMK pada Kemampuan akhir tiap tahapan belajar (Sub-CPMK)
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Deskripsi Mahasiswa akan mempelajari prinsip dasar PLC, termasuk arsitektur, jenis input/output, dan fungsi-fungsi dasar. Mereka akan
Singkat MK belajar tentang perangkat keras PLC, termasuk sensor, aktuator, dan penghubungannya dengan sistem kontrol.
Pustaka Utama :
1. Bolton, W. (2021). Programmable logic controllers (6th ed.). Elsevier.
2. Petruzella, F. D. (2021). Programmable logic controllers (5th ed.). McGraw-Hill Education.
3. Hackworth, J. R., & Hackworth, F. D. (2020). Programmable logic controllers: Programming methods and applications.
Pearson.
4. Stenerson, J. (2020). Fundamentals of programmable logic controllers, sensors, and communications (3rd ed.). Cengage
Learning.
Pendukung :
Dosen Prof. Dr. Bambang Suprianto, M.T.
Pengampu Dr. Puput Wanarti Rusimamto, S.T., M.T.

Bantuk Pembelajaran,
Metode Pembelajaran,

Kemampuan akhir Penilaian Penugasan Mahasiswa, Materi Bobot
Mg Ke- | tiap tahapan belajar [ Estimasi Waktu] Pembelajaran | Penilaian
(Sub-CPMK) : = : [ Pustaka ] (%)
Indikator Kriteria & Bentuk Luring Daring (online)
(offline)
(1) (2 (3) 4 (5) (6) (] (®)
1 Mahasiswa 1.Penggunaan | Kriteria: Pembelajaran | Penugasan online Materi: 5%
diharapkan mampu PLC dalam Rubrik Penilaian | berbasis memungkinkan. Pengenalan
g]aesr;errgfléag;gnmsep simulasi Hasil Project proyek. Mahasiswa diminta PLC, Struktur
pengembangan sistem kontrol Bentuk Penilaian : u_ntuk membuat dasar PLC,
sistem kontrol untuk industri " Lo simulasi sistem kontrol | Programmable
proses industri. 2 Analisis Aktifitas Partisipasif, industri menggunakan | Logic
keefektifan Pen_llalan Ha,s", PLC dan mengirimkan | Controller
Project / Penilaian hasil lalui LMS. | (PLC) dalam
penggunaan asilnya melal (PLC)
PLC dalam | Produk industri,
proses Aplikasi PLC
produksi dalam sistem
kontrol industri
Pustaka:
Handbook
Perkuliahan
2 Mahasiswa dapat 1.Penggunaan | Kriteria: Pembelajaran | Penugasan proyek Materi: 5%
menerapkan konsep perintah Rubrik Penilaian | berbasis online Konsep dasar
dasar PLC dalam dasar PLC Hasil Project proyek. PLC, Perintah

pengembangan

sistem kontrol untuk

proses industri.

2.Implementasi
sistem kontrol
sederhana
menggunakan
PLC

3.Analisis
keberhasilan
sistem kontrol

Bentuk Penilaian :

Aktifitas Partisipasif,

Penilaian Hasil
Project / Penilaian
Produk

dasar PLC,
Implementasi
sistem kontrol
menggunakan
PLC

Pustaka:
Handbook
Perkuliahan




Mahasiswa 1.Analisis Kriteria: Pembelajaran | Diskusi Forum Online, | Materi: 5%
g;re]ﬁrgaugg? dapat Rangkaian Eub]’liI?:Pelnilaian Berbasis Pengumpulan Laporan | Prinsip Dasar
; i Pneumatik asil Project Masalah. Proyek Online Pneumatik
keterampilan analisis ’
ifikasi 2.Modifikasi Komponen-
?;ﬁg?aﬁgg'ﬁi'umank R;ngl;ll(a?asrlw Bantuk Penilalan : komr'JOonen
serta mampu Pneumatik Penilaian Praktikum, Pneumatik,
meningkatkan el Penilaian Hasil ;
efisiensi operasional 3.Ef|5|en§| Project / Penilaian Rangka|a_n
mesin melalui Operasional | duk. Penilai Pneumatik
penerapan konsep- Mesin roduk, Fentlaian Sederhana,
konsep pneumatik Portofolio Teknik
yang relevan. Modifikasi
Rangkaian
Pneumatik
Pustaka:
Handbook
Perkuliahan
Mahasiswa 1.Analisis Kriteria: Pembelajaran | Diskusi daring tentang | Materi: 5%
diharapkan mampu rangkaian Rubrik Penilaian | Berbasis analisis rangkaian Prinsip Dasar
mgpngoé:ﬂﬁlll(l;s dan pneumatik Hasil Project Masalah. pneumatik, Pneumatik,

i i 2.Modifikasi Mengidentifikasi Komponen-
meningkatkan pneumatik Pen!la!an Pralftlkum, dalam rangkaian Pneumatik,
efisiensi operasional 3.Efisiensi Penilaian Hasil pneumatik Analisis
mesin. : i ilai :

operasional Ero{fcﬁ /FI:’en_:Iallan Rangkaian
mesin roduk, Penilaian Pneumatik,
Portofolio Modifikasi
Rangkaian
Pneumatik
Pustaka:
Handbook
Perkuliahan
Mahasiswa 1.Efisiensi Kriteria: Pembelajaran | Penugasan proyek Materi: 5%
diharapkan mampu sistem kontrol | Rubrik Penilaian | berbasis online Konsep dasar
Ewer;geivaluag sistem 2 Keandalan Hasil Project masalah PLC
ontrol yang B ) ’
ki | Penggunaan
gw:nngggﬂﬁg?kﬂc SSlemKonel | gentuk penitaian pnegr%atik
berdasarkan kriteria Aktifitas Partisipasif, dalam sistem
efisiensi dan Penilaian Hasil kontrol
keandalan. Project / Penilaian Kriteria
Produk efisiensi dan
keandalan
dalam sistem
kontrol
Pustaka:
Handbook
Perkuliahan
Mahasiswa 1.Efisiensi Kriteria: Pembelajaran | Diskusi daring tentang | Materi: 5%
diharapkan mampu sistem kontrol | Rubrik Penilaian | berbasis evaluasi sistem kontrol | Konsep
EL?H?OGI@HSS' sistem 2.Keandalan Hasil Project masalah. menggunakan PLC dan | evaluasi
menggunakan PLC sistem kontrol B K Penilaian : pneumatik sistem kontrol,
dan pneumatik enltul eni a!an . Kriteria
berdasarkan kriteria Penilaian Praktikum efisiensi
ﬁggfg;‘a%a“ dalam sistem
. kontrol,
Kriteria
keandalan
dalam sistem
kontrol
Pustaka:
Handbook
Perkuliahan
Mahasiswa Integrasi PLC Kriteria: Pembelajaran | Diskusi daring tentang | Materi: 5%
g:ggigl;ﬁg rsr;gtrgr%u gglr; ﬁ?g‘;{gﬁﬁ'k ﬁUbﬁ"E Penilaian | berbasis penerapan sistem Konsep dasar
asil Project i i
integrasi PLC dan otomasi industri ) proyek. mtegras;ll:lacldan PLC dar;.k
pneumatik untuk kompleks o pneumatix dalam pneumatik,
aplikasi otomasi Bentuk Penilaian : industri Sistem

industri yang
kompleks.

Tes

integrasi PLC
dan
pneumatik,
Aplikasi
otomasi
industri
kompleks
Pustaka:
Handbook
Perkuliahan




8 Mahasiswa 1.Integrasi PLC | Kriteria: Pembelajaran Materi: 10%
gqlfelﬁ::?ggir;rrpampu dan teknologi Eub.rliI?DPenilaian berbasis Konsep dasar
menginteygragsikan. prototipe Be",tu,k Pe""'f"a" : teknologi
oo | e | entaian preumatis
baik dan efisier?. otomasi projduk Integrasi PLQ

2.Ketepatan dan teknologi
penggunaan pneumatik
PLC dan dalam sistem
teknologi otomasi
pneumatik Pustaka:
3.Kemampuan Handbook
mahasiswa Perkuliahan
dalam
merancang
sistem
otomasi

9 Mahasiswa 1.Pemahaman | Kriteria: Pembelajaran | Penugasan proyek Materi: 5%
diharapkan tmlfmlf“ konsep dasar | Rubrik Penilaian | berbasis online Konsep dasar
quemn?:;saerl\;a% E’ILC, pemrograman Hasil Project proyek. pemrograman
memahami prinsi PLC I PLC, Prinsip
kerja pergngpkat P 2.Kemampuan Bentuk Penilaian - kerja
Doy | menerapkan |l R RS porangkat
keduanya dalam logika Project / Penilaian pneumnatik,
simulasi industri. pemrograman | o o Simulasi

untuk industri

mengontrol Pustaka:

perangkat Handbook

pneumatik Perkuliahan
3.Kemampuan

melakukan

simulasi

sistem

10 Mahasiswa 1.analisis Kriteria: Pembelajaran | Diskusi daring tentang | Materi: 5%
ﬁzﬁga%kjgifgampu kesalahan Rubrik Penilaian | Berbasis studi kasus kesalahan | Pengenalan
kesalahsfopada » S|stelm PL|C . Hasil Project Masalah. pada S|stt_im PLC dan ?lstem PLC
sistem dan .usulan solusi . pneumati an
pneumatik dengan perbaikan Bentuk Penilaian : Pneumatik,
baik serta . 3.penerapan Pen_llalan Ha.s". Teknik
mengusulkan solusi standar Project / Penilaian Analisis
perbaikan yang tepat ; . Produk
sesuai dengan industri Kesalahan,
standar industri. Strategi

Perbaikan
Pustaka:
Handbook
Perkuliahan

1" Mahasiswa 1.Pemahaman | Kriteria: Pembelajaran | Diskusi daring tentang | Materi: 5%
gqlre]ﬁrgaeell;allﬂa?iag;%u tentang fungsi | Rubrik Penilaian | Berbasis studi kasus pemilihan | Fungsi-fungsi
memilih komponen komponsE Hasil Project Masalah. ko:nﬁone}r; pqelugmttik. kompon;e.lz

neumatik yan pneumati i untuk aplikasi industri | pneumatik,
gesuai Iulntu}ll< bgrbagai 2 Kemampuan | Bentuk Penilaian : Kriteria
aplikasi industri. mengevaluasi Pen_llalan Hals”. pemilihan
kecocokan Project / Pen_llallan komponen
komponen Produk,lPemIalan pneumatik,
dengan Portofolio Studi kasus
aplikasi pemilihan
industri komponen
3.Kemampuan untuk aplikasi
memilih industri
komponen Pustaka:
yang tepat Handbook
Perkuliahan

12 Mahasiswa 1.Pemahaman | Kriteria: Pembelajaran | Diskusi daring tentang | Materi: 5%
g':re]ﬁ;aee/‘gllﬂargiag;%u tentang fungsi | Rubrik Penilaian Berbasis studi kasus pemilihan | Fungsi-fungsi
memilih komponen komponsE Hasil Project Masalah. ko:nﬁoneli pqeluénattik_ kompon;e'lr:

neumatik yan pneumati i untuk aplikasi industri | pneumatik,

gespai Iulntu)IQ bgrbagai 2.Kemampuan | Bentuk Penilaian : Kriteria

aplikasi industri. mengevaluasi Pen_|la|an Hals”. pemilihan
kecocokan Erojdecli /;en_:laan komponen
komponen roduk, Fenilaian pneumatik,
dengan Portofolio Studi kasus
aplikasi pemilihan
industri komponen

3.Kemampuan untuk aplikasi

memilih industri
komponen Pustaka:
yang tepat Handbook

Perkuliahan




13 Mahasiswa 1.Pemahaman | Kriteria: Pembelajaran | Diskusi daring tentang | Materi: 5%
g;re]ﬁrgaee/‘;allﬂargiag;%u tentang fungsi | Rubrik Penilaian | Berbasis studi kasus pemilihan | Fungsi-fungsi
neumatik yan neumati i untu ikasi industri umatik,
gesuai untu)|(( bgrbagai 2,‘})(emampuan Ben,tu,k Pen“?'an : Kriteria
aplikasi industri. mengevaluasi Penilaian Hasil pemilihan
kecocokan Project / Pen_llallan komponen
komponen Produk,lPenllalan pneumatik,
dengan Portofolio Studi kasus
aplikasi pemilihan
industri komponen
3.Kemampuan untuk aplikasi
memilih industri
komponen Pustaka:
yang tepat Handbook
Perkuliahan
14 Mahasiswa 1.Pemahaman | Kriteria: Pembelajaran | Diskusi daring tentang | Materi: 5%
gq'gﬁ;ae%gﬁﬂargiagg%u tentang fungsi | Rubrik Penilaian | Berbasis studi kasus pemilihan | Fungsi-fungsi
neumatik yan neumati . untu | I Industri u 1K,
gesuai untu){« bgrbagai 2.‘})(emampuan Benltulk Penllglan : Kriteria
aplikasi industri. mengevaluasi | Penilaian Hasil pemilihan
kecocokan Project / Pen_llzyan komponen
komponen Produk,lPenllalan pneumatik,
dengan Portofolio Studi kasus
aplikasi pemilihan
industri komponen
3.Kemampuan untuk aplikasi
memilih industri
komponen Pustaka:
yang tepat Handbook
Perkuliahan
15 Mahasiswa 1.Pemahaman | Kriteria: Pembelajaran | Diskusi daring tentang | Materi: 5%
gq'gﬁ;ae%gﬁﬂan;acgzu tentang fungsi | Rubrik Penilaian | Berbasis studi kasus pemilihan | Fungsi-fungsi
neumatik yan neumati . untu | I Industri u 1K,
gesuai untulll( bgrbagai Z.f(emampuan Ben,tu,k Pen“,a'an : Kriteria
aplikasi industri. mengevaluasi | - enilaian Hasil pemilihan
kecocokan Project / Pen_lla}lan komponen
komponen Produk,lPenllalan pneumatik,
dengan Portofolio Studi kasus
aplikasi pemilihan
industri komponen
3.Kemampuan untuk aplikasi
memilih industri
komponen Pustaka:
yang tepat Handbook
Perkuliahan
16 Mahasiswa 1.Pemahaman | Kriteria: Pembelajaran | Diskusi daring tentang | Materi: 20%
gq'gﬁ;ae%ﬁﬂargiacgzu tentang fungsi 1.Rubrik Berbasis studi kasus pemilihan | Fungsi-fungsi
memilih komponen kompongn Pemlalan Hasil | Masalah. kompone_n pnlelumatlk_ kompongn
pneumatik yang pneumatik Project untuk aplikasi industri pneumatik,
sesuai untuk berbagai|  2.Kemampuan 2.20 Kriteria
aplikasi industri. mengevaluasi pemilihan
kecocokan Bentuk Penilaian : komponen
komponen Penilaian Hasil pneumatik,
dengan Project / Penilaian Studi kasus
aplikasi Produk, Penilaian pemilihan
industri Portofolio, Penilaian komponen
3.Kemampuan | Praktikum untuk aplikasi
memilih industri
komponen Pustaka:
yang tepat Handbook
Perkuliahan

Rekap Persentase Evaluasi : Project Based Learning

No | Evaluasi Persentase
1. | Aktifitas Partisipasif 10%
2. | Penilaian Hasil Project / Penilaian Produk 47.51%
3. | Penilaian Portofolio 22.51%
4. | Penilaian Praktikum 15.01%
5. | Tes 5%

100%
Cata}tan

Capaian Pembelajaran Lulusan Prodi (CPL - Prodi) adalah kemampuan yang dimiliki oleh setiap lulusan prodi yang

merupakan internalisasi dari sikap, penguasaan pengetahuan dan ketrampilan sesuai dengan jenjang prodinya yang




diperoleh melalui proses pembelajaran.

2. CPL yang dibebankan pada mata kuliah adalah beberapa capaian pembelajaran lulusan program studi (CPL-Prodi) yang
digunakan untuk pembentukan/pengembangan sebuah mata kuliah yang terdiri dari aspek sikap, ketrampulan umum,
ketrampilan khusus dan pengetahuan.

3. CP Mata kuliah (CPMK) adalah kemampuan yang dijabarkan secara spesifik dari CPL yang dibebankan pada mata kuliah,
dan bersifat spesifik terhadap bahan kajian atau materi pembelajaran mata kuliah tersebut.

4. Sub-CPMK Mata kuliah (Sub-CPMK) adalah kemampuan yang dijabarkan secara spesifik dari CPMK yang dapat diukur
atau diamati dan merupakan kemampuan akhir yang direncanakan pada tiap tahap pembelajaran, dan bersifat spesifik
terhadap materi pembelajaran mata kuliah tersebut.

5. Indikator penilaian kemampuan dalam proses maupun hasil belajar mahasiswa adalah pernyataan spesifik dan terukur
yang mengidentifikasi kemampuan atau kinerja hasil belajar mahasiswa yang disertai bukti-bukti.

6. Kreteria Penilaian adalah patokan yang digunakan sebagai ukuran atau tolok ukur ketercapaian pembelajaran dalam
penilaian berdasarkan indikator-indikator yang telah ditetapkan. Kreteria penilaian merupakan pedoman bagi penilai agar
penilaian konsisten dan tidak bias. Kreteria dapat berupa kuantitatif ataupun kualitatif.

7. Bentuk penilaian: tes dan non-tes.

8. Bentuk pembelajaran: Kuliah, Responsi, Tutorial, Seminar atau yang setara, Praktikum, Praktik Studio, Praktik Bengkel,
Praktik Lapangan, Penelitian, Pengabdian Kepada Masyarakat dan/atau bentuk pembelajaran lain yang setara.

9. Metode Pembelajaran: Small Group Discussion, Role-Play & Simulation, Discovery Learning, Self-Directed Learning,
Cooperative Learning, Collaborative Learning, Contextual Learning, Project Based Learning, dan metode lainnya yg setara.

10. Materi Pembelajaran adalah rincian atau uraian dari bahan kajian yg dapat disajikan dalam bentuk beberapa pokok dan
sub-pokok bahasan.

11. Bobot penilaian adalah prosentasi penilaian terhadap setiap pencapaian sub-CPMK yang besarnya proposional dengan
tingkat kesulitan pencapaian sub-CPMK tsb., dan totalnya 100%.

12. TM=Tatap Muka, PT=Penugasan terstruktur, BM=Belajar mandiri.

RPS ini telah divalidasi pada tanggal 27 Desember 2024

Koordinator Program Studi S2 UPM Program Studi S2
Pendidikan Teknologi Dan Pendidikan Teknologi Dan
Kejuruan Kejuruan

ACHMAD IMAM AGUNG
NIDN 0018066802 NIDN 0023058603
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