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Pembelajaran

Capaian
Pembelajaran

(CP)

CPL-PRODI yan

g dibebankan pada MK

CPL-1

Mampu menunjukkan nilai-nilai agama, kebangsaan dan budaya nasional, serta etika akademik dalam melaksanakan tugasnya

CPL-2 Menunjukkan karakter tangguh, kolaboratif, adaptif, inovatif, inklusif, belajar sepanjang hayat, dan berjiwa kewirausahaan

CPL-3 Mengembangkan pemikiran logis, kritis, sistematis, dan kreatif dalam melakukan pekerjaan yang spesifik di bidang keahliannya serta sesuai dengan
standar kompetensi kerja bidang yang bersangkutan

CPL-4 Mengembangkan diri secara berkelanjutan dan berkolaborasi.

CPL-8 Memiliki pengetahuan yang luas di bidang pengetahuan umum, sosial dan humaniora (Umum).

CPL-11 Memiliki pengetahuan yang luas dibidang matematika, sains dan teknik elektro sehingga dapat menyelesaikan permasalahan kompleks yang khas di
program keahlian teknik ketenagalistrikkan dan teknik elektronika dengan mengikuti kaidah penulisan ilmiah (SSC2.2).

CPL-13 Mampu mendesain rangkaian, perangkat, dan produk pada program keahlian ketenagalistrikan dan teknik elektronika (SSC3.1).

Capaian Pembel

lajaran Mata Kuliah (CPMK)

CPMK -1 Mampu melakukan analisis, evaluasi, dan menyimpulkan beban motor listrik sesuai karakteristiknya (dasar pemilihan, tipe beban, persamaan dasar
sistem penggerak, torsi beban, momen inersia beban, kurva torsi vs kecepatan beban, kurva kecepatan vs waktu, dan lingkungan kerja motor)

CPMK -2 Mampu melakukan analisis, evaluasi, dan menyimpulkan karakteristik motor listrik (rating daya/tegangan, kenaikan suhu , kelas isolasi, classes of duty,
jenis motor, karakteristik motor DC-AC, beban motor listrik)

CPMK -3 Mampu melakukan analisis, evaluasi, dan pemilihan starting dan pengereman motor listrik (pengertian dan tujuan starting dan pengereman motor listrik,
starting motor DC otomatis dan starting motor induksi polyphase, starting motor induksi metode lain, starting motor sinkron, pengereman motor listrik DC
dan pengereman elektrik motor induksi)

CPMK - 4 Mampu melakukan analisis, evaluasi dan memilih pengaturan kecepatan putaran motor listrik (metode mengatur kecepatan putaran motor listrik,
mengatur kecepatan putaran motor DC bekerja paralel, hubungan singkat jangkar motor DC shunt-seri, pengaturan kecepatan putaran motor induksi
rotor sangkar-rotor belit)

CPMK - 5 UJIAN TENGAH SEMESTER

CPMK - 6 Mampu melakukan analisis, evaluasi dan memilih perangkat keras pengendali motor DC (Jenis perangkat keras, sirkuit thyristor, pengaturan kecepatan
motor DC, thyristor dikendalikan dengan konverter rectifier, thyristor dikenalikan konverter, penyearah gelombang, inverter pengendali fase, regeneratif
kontrol fase, siklus kontrol terpisah, kontrol chopper, dan 1kntrol posisi motor DC)

CPMK -7 Mampu melakukan analisis, evaluasi dan memilih solid state kontrol motor-kecepatan putaran motor induksi (metode inverter, inverter frekuensi kontrol,
pengendalian tegangan thyrister, eliminasi harmonik, memilih inverter 3 phasa, sirkuit inverter kontrol, pengendali fase Cycloconverter, pengendali
frekuensi dan tegangan Cyclonverter, pengaturan kecepatan putaran motor induksi, pengereman regenerative, pengemudian motor induksi rotor
sangkar dan rotor belit)

CPMK -8 Memilih motor listrik secara ekonomis untuk kebutuhan penggerak mesin produksi komersial

CPMK -9 Membuat desain sistem penggerak mesin produksi komersial (mesin pemintal benang, mesin pengaduk roti, mesin pengaduk minuman segar, dan

mesin penggerak kendaraan listrik)

Matrik CPL - CPMK

CPMK CPL-1 CPL-2 CPL-3 CPL-4 CPL-8 CPL-11 CPL-13
CPMK-1 v v v v

CPMK-2 v v v v

CPMK-3 v v v v

CPMK-4 v v v v

CPMK-5 v v v v

CPMK-6 v v v v

CPMK-7 v v v

CPMK-8 v v v v

CPMK-9 v v v v v

Matrik CPMK pada Kemampuan akhir tiap tahapan belajar (Sub-CPMK)
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Deskripsi
Singkat MK

Melakukan analisis, mengevaluasi, memilih, dan menggunakan motor listrik sesuai kebutuhan sehari-hari, meliputi karakteristik beban motor listrik dan karakteristik motor
listrik, starting dan pengereman motor listrik, pengaturan kecepatan putaran motor listrik, perangkat keras kontrol motor DC, solid state motor kontrol-kecepatan motor
induksi, memilih motor untuk industri, dan memilih motor listrik secara ekonomis. Selain itu mampu merancang sistem penggerak pada kendaraan listrik roda 2, kendaraan
listrik roda 4, serta merancang sistem penggerak mesin produksi di industri roti, minuman segar, dan merancang sistem penggerak mesinproduksi pemintalan benang.
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Bantuk Pembelajaran,
Metode Pembelajaran,

Kemampuan akhir Penilaian % q . Bobot
Mg Ke- | tiap tahapan belajar Pe“[“g:‘?:";s'\fw;f"zi”a’ Mate[lFﬁlesTalLeala]]aran Penilaian
(Sub-CPMK) (%)
Indikator Kriteria & Bentuk Luring (offline) Daring (online)
(1) (2) (3) 4) (5) (6) (7 (8)
1 Mampu melakukan Menelusur Kriteria: Presentasi singkat Materi: Karakteristik Beban Motor 5%
;r;ar!'si'sn{ i‘l’f:r']as" dan iSnL;cTrkr):a:si 1.Ketepatan sumber dosen tentang Listrik
karaKter‘i)stik beban melakukan informasi, skor maks | karakteristik beban Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
motor listrik analisis dan 15 motor listrik; Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
evaluasi, 2.Ketepatan diskusi menelusur sumber Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
(ri?selLauksliﬂl((Z?ompok kelompok dan klasikal, | informasi,
dan kelas, skor maks 10 melakukan analisis Materi: Karakteristik Beban Motor
menyimpulkan 3.Ketepatan melakukan dan evaluasi, Listrik
karakteristik analisis, skor maks 5 diskusi kelompok P Ka: Austin Hughes. 2 Electri
beban motor 4 Ketepatan melakukan | dilanjutkan diskusi ustaka: Austin Hughes, 2006. Electric
listrik, dan evaluasi, skor maks 5 | klasikal: Motors and Drivess. Foundamentals,
partisipatif 5.Ketepatan simpulan, | menyimpulkan Types, And Apilcations. Third Edition.
skor maks 15 sebagai tagihan, Published by Elsevier Ltd. All rights
6.Partisipatif, skor min | dan melakukan reserved.
50 refleksi
2X50
Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif
2 Mampu melakukan Menelusur Kriteria: Presentasi singkat Materi: Karakteristik Beban Motor 5%
;r;ar!'si'sn{ i‘l’f:r']as" dan iSnL;cTrkr):a:si 1.Ketepatan sumber dosen tentang Listrik
karaKter‘i)stik beban melakukan informasi, skor maks | karakteristik beban Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
motor listrik analisis dan 15 ! ) motor listrik; Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
evaluasi, 2.Ketepatan diskusi menelusur sumber Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
(ri?selLauksliﬂl((Z?ompok kelompok dan klasikal, | informasi,
dan kelas, skor maks 10 melakukan analisis Materi: Karakteristik Beban Motor
menyimpulkan 3.Ketepatan melakukan | dan evaluasi, Listrik
karakteristik analisis, skor maks 5 | diskusi kelompok P Ka: Austin Hughes. 2 Electri
beban motor 4 Ketepatan melakukan | dilanjutkan diskusi ustaka: Austin Hughes, 2006. Electric
listrik, danf evaluasi, skor maks 5 | klasikal: Motors and Drivess. Foundamentals,
partisipati ' §

5.Ketepatan simpulan,
skor maks 15

6.Partisipatif, skor min
50

Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif,
Penilaian Portofolio

menyimpulkan
sebagai tagihan,
dan melakukan
refleksi

2X50

Types, And Apilcations. Third Edition.
Published by Elsevier Ltd. All rights
reserved.




Mampu melakukan Menelusur Kriteria: Presentasi dosen Materi: Karakteristik Beban Motor 5%
Sgﬁ"ms'zheﬁ'“jf;n isnlég:—tr)r?e;si 1.Ketepatan sumber tentang Listrik
karakterigtikFr)notor menganalisis informasi, skor maks | karakteristik beban Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
listrik dan uasi 2 15 o motor listrik; Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
ggg@i\%i?a;;ok kK ;toenﬁ:toakn d(izklflzlsikal, E:;:) l:r?;g: n Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
kelas, skor maks 10 menelusur sumber Materi: Karakteristik Beban Motor
menyimpulkan 3.Ketepatan melakukan | informasi; diskusi Listrik
karakteristik analisis, skor maks 5 kelompok ) )
motor listrik, dan 4 Ketepatan melakukan | dilanjutkan klasikal; Pustaka: Aust‘m Hughes, 2006. Electric
partisipatif evaluasi, skor maks 5 | menyimpulkan Motors and Drivess. Foundamentals,
5.Ketepatan simpulan, | sebagai tagihan Types, And Apilcations. Third Edition.
skor maks 15 individu, dan Published by Elsevier Ltd. All rights
6.Partisipatif, skor min melakukan refleksi reserved.
50 2X 50
. Materi: Karakteristik motor listrik
Ber_ﬂuk Penl_la_lan_: Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
Aktlf_lta_s Part|3|pa§|f, Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
Penilaian Portofolio ) . .
Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
Materi: Karakteristik motor listrik
Pustaka: Austin Hughes, 2006. Electric
Motors and Drivess. Foundamentals,
Types, And Apilcations. Third Edition.
Published by Elsevier Ltd. All rights
reserved.
Mampu melakukan Menelusur Kriteria: Presentasi dosen Materi: Karakteristik Beban Motor 5%
ggﬁ"ms'gh;‘:ﬁgjjﬁgn isnl;g}tr)r?;si 1.Ketepatan sumber tentang Listrik
karakteristik motor menganaylisis informasi, skor maks karakte_rlspk beban Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
listrik dan uasi 5 :(5 ks motor listrik; Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
ggggi‘%z?a;; ok -keelgerz::)indil: I:JI:IsikaI, E:E;:gsgsn Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
kelas, skor maks 10 menelusur sumber Materi: Karakteristik Beban Motor
menyimpulkan 3.Ketepatan melakukan | informasi; diskusi Listrik
karakteristik analisis, skor maks 5 kelompok X X
motor listrik, dan | 4 Ketepatan melakukan | dilanjutkan klasikal; Pustaka: Austin Hughes, 2006. Electric
partisipatif evaluasi, skor maks 5 | menyimpulkan Motors and Drivess. Foundamentals,
5.Ketepatan simpulan, | sebagai tagihan Types, And Apilcations. Third Edition.
skor maks 15 individu, dan Published by Elsevier Ltd. All rights
6.Partisipatif, skor min melakukan refleksi reserved.
50 2 X 50
. Materi: Karakteristik motor listrik
Ber_ﬂuk Penl_la_lan_: Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
Qz::fi::;npggﬁlo‘;sﬁg’ Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
Materi: Karakteristik motor listrik
Pustaka: Austin Hughes, 2006. Electric
Motors and Drivess. Foundamentals,
Types, And Apilcations. Third Edition.
Published by Elsevier Ltd. All rights
reserved.
1.Mampu Menelusur Kriteria: Presentasi dan Materi: Starting dan pengereman 5%
melakukan isnlg'kr:qearsi 1 .Ketepatan hasil diskusi singkat; Pustaka: Fang Qi, Daniel
analisis, evaluasi, | menganalisis menelusur sumber penugasan Scharfenstein, Claude Weis, 2019.
dan pemilihan dan uasi |1néorma3|, skor maks. rn;anelusyr sumber Motor Handbook. Institute for Power
starting dan mengevaluasi, informasi, B ., i
penge?eman pada | melakukan 2.Ketepatan hasil melakukan analisis Electronics and E/e?ctr/c.al Drives.
motor listrik DC g&mlr']ga:efﬂ? mengenalisis dan dan evaluasi RWTH Aachen University
2.Mampu jenis motor mengevaluasi, skor dilanjutkan diskusi . )
melakukan listrik, diskusi maks 10 kelompok dan Materi: Starting dan pengereman
analisis, evaluasi, | kelompok dan 3.Ketepatan dalam klasikal; Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
dan pemilihan ?Azﬁs:ﬁ;?las, diskusi kelompok dan | menyimpulkan hasil Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
starting dan simpulan, dan kelas, skor maks 5 sebagai tagihan; Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
pengereman pada | partisipatif 4 Ketepatan pemilihan dan melakukan
motor listrik starting dan refleksi Materi: Karakteristik motor sinkron dan
induksi rotor pengeremen sesuai 2X50 asinkron
sangkar dan rotor motor listrik, skor maks Pustaka: Joko, 2018. Mesin Arus Bolak
belit 5.:<E;tepatan simpulan, galfk. Sgrabaya.' L{niversity Press
skor maks 10 niversitas Negeri Surabaya
6.Partisipatif, skor min
50 Materi: Pengaturan kecepatan dan
pengereman motor DC
Bentuk Penilaian : Pustaka: Joko, 2015. Mesin Arus
Aktifitas Partisipasif, Searah. University Press Universitas
Penilaian Portofolio Negeri Surabaya
1.Mampu Menelusur Kriteria: Presentasi dan Materi: Starting dan pengereman 5%
melakukan isnl;m'krzgsi 1.Ketepatan hasil diskusi singkat; Pustaka: Fang Qi, Daniel
analisis, evaluasi, | menganalisis menelusur sumber penugasan Scharfenstein, Claude Weis, 2019.
dan pemilihan dan Juasi i1n0formasi, skor maks. m;anelusgr sumber Motor Handbook. Institute for Power
starting dan mengevaluasi, informasi, . . .
penge?eman pada | melakukan 2 Ketepatan hasil melakukan analisis Electronics and EIgctrlcgl Drives.
motor listrik DC pemilihan jenis mengenalisis dan dan evaluasi RWTH Aachen University

2.Mampu
melakukan
analisis, evaluasi,
dan pemilihan
starting dan
pengereman pada
motor listrik
induksi rotor
sangkar dan rotor
belit

starting sesuai
jenis motor
listrik, diskusi
kelompok dan
diskusi kelas,
membuat
simpulan, dan
partisipatif

mengevaluasi, skor
maks 10

3.Ketepatan dalam
diskusi kelompok dan
kelas, skor maks 5

4 Ketepatan pemilihan
starting dan
pengeremen sesuai
motor listrik, skor maks
15

5.Ketepatan simpulan,
skor maks 10

6.Partisipatif, skor min
50

Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif,
Penilaian Portofolio

dilanjutkan diskusi
kelompok dan
klasikal;
menyimpulkan hasil
sebagai tagihan;
dan melakukan
refleksi

2X50

Materi: Starting dan pengereman
Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro

Materi: Karakteristik motor sinkron dan
asinkron

Pustaka: Joko, 2018. Mesin Arus Bolak
Balik. Surabaya: University Press
Universitas Negeri Surabaya

Materi: Pengaturan kecepatan dan
pengereman motor DC

Pustaka: Joko, 2015. Mesin Arus
Searah. University Press Universitas
Negeri Surabaya




7 Marlr)pu melakukan Menglusur Kriteria: Presentasi singkat Materi: Electrical Motor drive 5%
analisis, ) sumoer .- . i dosen dan diskusi; : i 7
mengevaluasi, dan informasi; diskusi 1 il:feosr?:;:?r;s:mber penugasan ISKust ;u:ta;(a. ;—'gngCCfl, ganlﬁI‘ 2019
memilih cara kelompok, charfenstein, Claude Weis, .
melakukan melakﬁkan 5 ditelusur, skor maks 5 | kelompok menelusr Motor Handbook. Institute for Power
pengaturan analisis, Ketepatan diskusi sumber informasi, ) ) .
kecepatan putaran melakukan kelompok, skor maks 5 | diskusi kelompok Electronics and Electrical Drives.
molor ek DCgan | evaliasien || 3Kelepatan analsscan | merganaiss RWTH Aashen Unkarsty
sangkar-belit memilih cara, evaluasi, skor maks 10 | mengevaluasi, dan .

melakukan 4 Ketepatan diskusi memilih cara, Materi: Pengaturan kecepatan putaran
diskusi kelas; kelompok, skor maks 5 | presentasi kelas; motor |IStI’Ik.DC dan motor induksi rotor
g?;magit_ dan 5.Ketepatan memilin membuat simpulan sangkar-belit
pan?sipatif cara mengatur memilih cara Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
kecepatan putaran mengatur Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
motor, skor maks 15 kecepatan putaran Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
6.Ketepatan simpulan, motor; dan
skor maks 10 melakukan refleksi
7 Partisipatif, skor min [ 2 X 50
50
Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif,
Penilaian Portofolio

8 UTS materi 1.1, Kriteria: Presentasi 15%

pertemuan 1-7 Mengevaluasi 1.Ketepatan melakukan |2 X 50
karakteristik evaluasi, skor maks 10
beban motor 2.Ketepatan memilih

2.2. karakteristik motor
Mengevaluasi listrik, skor maks 10
karakteristik 3.Kertepatan memilih
motor listrik cara melakukan

3.3. Memilih starting dan
cara pengereman, skor
melakukan maks 10
starting dan 4 Ketepatan analisis
pengereman cara mengatur
motor DC dan kecepatan putaran,
Motor AC skor maks 10

4.4 5.Inovasi yang dilakukan
Menganalisis dalam mengatur
cara kecepatan motor, skor
mengatur maks 10
kecepatan 6.Partisipatif, skor min
putaran 50
motor DC dan
motor AC\ Bentuk Penilaian :

5.5. Melakukan | Aktifitas Partisipasif, Tes
inovasi cara
mengatur
kecepatan
motor DC dan
motor AC

6.6. Partisipatif

9 Mampu n;eng_ar&alisis, Menglusur Kriteria: Presentasi dan Materi: Perangkat kendali motor DC 5%
mengevaluasi, dan sumber diskusi singkat; .
memilih perangkat informasi: 1 ..Ketepatan sumber ISKusI singka Pustaka: Joko, 2024.. Pgngaturan dfan
keras pengendali melakukan informasi, skor maks. | penugasan Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
motor DC (macam- | diskusi 10 menelusur sumber Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
macam perangkat kelompok; 2.Diskusi kelompok dan | informasi
;i':‘gztﬁ'ﬁzﬁ“ thyristor, ?ne;ﬁ:gkggn klasikal, skor maks 10 | dilanjutkan diskusi Materi: Perangkat keras pengendali
kecepatan motor DC. | evaluasi; memilih 3.Ket?p§t(ajn hasil asi lr(r?;cr)]g:::lisis motor DC
thyristor dikendalikan | perangkat keras analisis dan evaluasi, > . ; ;
dengan konverter pengendali skor maks 10 mengevaluasi, dan Pustaka: Austfn Hughes, 2006. Electric
rectifier dan motor DC; 4 Ketepatan memilih memilih perangkat Motors and Drivess. Foundamentals,
dikenalikan konverter, | melakukan perangkat keras keras; presentasi Types, And Apilcations. Third Edition.
penyearah presentasi . L . " .
gelombang, inverter klasikal: pengendali motor DC, | klasikal; membuat Published by Elsevier Ltd. All rights
pengendali fase, membuat skor maks 10 simpulan; dan reserved.
regeneratif kontrol simpulan; dan 5.Ketepatan simpulan, | melakukan refleksi
fase, siklus kontrol partisipatif skor maks 10 2X 50
Eirg’;spaehr, lc(jg?mtfolmrol 6.Partisipatif, skor min
posisi motor DC. 50

Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif, Tes

10 Mampu n?eng.agalisis, Menglusur Kriteria: Presentasi dan Materi: Perangkat kendali motor DC 5%
mengevaluasi, dan sumber i i si . .
menilih perangkat informasi: 1 -Ketepatan sumber diskusi singkat; Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
keras pengendali melakukan informasi, skor maks. | penugasan Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
motor DC (macam- | diskusi 0 menelusur sumber Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
macam perangkat kelompok; 2.Diskusi kelompok dan | informasi
keras, sirkuit thyristor, melakukan i ilani i i
pengaturan y analisis dan 3 ﬁaflkali s:‘: ”.‘Iaks 10 ﬁgi}n#nzin diskusi Materi: Perangkat keras pengendali
kecepatan motor DC. | evaluasi; memilih -retepatan hasil pok motor DC
thyristor dikendalikan | perangkat keras analisis dan evaluasi, | menganalisis,

dengan konverter
rectifier dan
dikenalikan konverter,
penyearah
gelombang, inverter
pengendali fase,
regeneratif kontrol
fase, siklus kontrol
terpisah, kontrol
chopper, dan kontrol
posisi motor DC.

pengendali
motor DC;
melakukan
presentasi
klasikal;
membuat
simpulan; dan
partisipatif

skor maks 10

4 Ketepatan memilih
perangkat keras
pengendali motor DC,
skor maks 10

5.Ketepatan simpulan,
skor maks 10

6.Partisipatif, skor min
50

Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif

mengevaluasi, dan
memilih perangkat
keras; presentasi
klasikal; membuat
simpulan; dan
melakukan refleksi
2X50

Pustaka: Austin Hughes, 2006. Electric
Motors and Drivess. Foundamentals,
Types, And Apilcations. Third Edition.
Published by Elsevier Ltd. All rights
reserved.




11 Mampu menganalisis, | Melakukan Kriteria: Presentasi dan Materi: Splid state pengendali motor 5%
mgnm%ﬁgilgl?;ls?sg gc:::isalssid?nnemilih 1.Ketepatan hasil diskusi singkat; induksi rotor sangkar dan rotor belit
pengendali motor pengendali solid analisis dan evaluasi, | penugasan Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
induksi rotor sangkar | state motor skor maks. 20 kelompok Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
dan rotor belit. induksi rotor 2.Ketepatan_mer_m||h menelusur sumber Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro

sangkar dan pengendali solid state | informasi, diskusi
ﬁé?;glﬂ% motor induksi rotor kelompok Materi: Solid state pengendali motor
simpulan, dan sangkar dan rotor belit, | menganalisis, induksi. rotor sangkar dan rotor belit
partisipatif skor maks 20 mengevaluasi, dan X
3.Ketepatan simpulan, | memilih pengendali Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
skor maks 10 solid state motor Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
4 Partisipatif, skor min | induksi rotor Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
50 sangkar dan rotor
belit; diskusi kelas,
Bentuk Penilaian : membuat simpulan;
Aktifitas Partisipasif, dan melakukan
Penilaian Portofolio refleksi
2X50

12 Memilih motor listrik Standarisasi Kriteria: Presentasi dan Materi: Perlindungan dan pemeliharaan 5%
se(t:aizat(elgotnohmls metsm Il.'Sttr.'E; 1.Ketepatan memilih diskusi singkat; motor listrik; gangguan motor listrik dan
;L;gnuggeerzaliJ nuwez?n LTn?l?kr clrsaze; motor listrik sesuai penugasan penyebabnya
produksi komersial motor listrik dengan kegunaan dan | menelusur sumber Pustaka: Joko, 2019. Pemeliharaan

UEWT “f.‘fg_kuntga” kapasitasnya, skor informasi, diskusi dan Perbaikan Mesin Listrik. University
P eoter 5 r:(ﬂaks 30 kelompokl_ s d Press Universitas Negeri Surabaya
penggerak R etepgtan dlalam menganalisis dan i
kompresor; memilih pelrllndungan melakukan ‘elvalua3| Materi: Pemilihan motor listrik untu
LTn?LOkI' listrik dan pemeliharaan untuk memilih industri dan pemilihan motor listrik
. . motor listrik, skor motor listrik secara X
penyediaan air; maks. 10 ekonomis; diskusi secara ekonomis
Tn%okr I!loslt“r::z:J 3 Ketepatan dalam kelas: membuat Pustaka: Joko, 20241 Pgngaturan dgn
mills; menganalisisgangguan | rangkuman; dan Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
perlindungan dan motor listrik dan melakukan refleksi Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
pmeoToerhllijsatﬁ?n penyebabnya, skor 2X50
gangguan motor maks. 10 ,
listrik dan 4 Partisipatif, skor min.
penyebabnya; 50
dan partisipatif
Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif,
Penilaian Portofolio
13 1.Membuat desain Merumuskan Kriteria: Presentasi singkat Materi: Rancang bangun Mesin 5%
sistem penggerak | desain ssﬁem 1.Ketepatan judul dosen, diskusi Pengaduk Adonan Roti Berbasis
mesin pengaduk pmeenrggfurzkén desain, skor maks 5 kelompok untuk Arduino Uno dan Android
adonan roti masalah, 2.Ketepatan perumusan | menelusur sumber Pustaka:
2.Membuat desain merumuskan masalah, skor maks 5 | informasi https://perpustakaan.poltektegal.ac.id/...
sistem penggerak | alternatif solusi, 3.Ketepatan alternatif dilanjutkan diskusi
! membuat desain, . .
mesin pengaduk solusi, skor maks 5 kelompok, Materi: Perancangan Alat Pengaduk

minuman

3.Membuat desain
sistem penggerak
kendaraan listrik
roda dua dan roda
tiga

membuat sistem
kerja,
menetapkan
kebutuhan alat
dan bahan,
menggambar
gambar desain,
melakukan
pembahasan,
membuat
simpulan,
membuat daftar
pustaka, dan
partisipatif

4 Ketepatan desain
sistem, skor maks 10
5.Ketepatan sistem kerja
desain, skor maks 5

6.Kebutuhan alat dan
bahan, skor maks 5

7 Ketepatan dan
kelengkapan gambar
desain, skor maks 5

8.Ketepatan
pembahasan, skor
maks 10

9.Ketepatan simpulan,
skor maks 2,5

10.Kebaruan daftar
pustaka, skor maks 2,5

11 .Partisipatif, skor min
50

Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif,
Penilaian Hasil Project /
Penilaian Produk

menyusun desain,
mengunggah hasil
desain sebagai
tagihan,
mempresentasikan
desain pada saat
UAS, dan
melakukan refleksi
2X50

Adonan Bakery Menggunakan Motor
Dc 1/2 Hp Dengan Kontroler Pid
Pustaka: https./repository.unej.ac.id/...

Materi: Rancang bangun mesin
pengaduk kopi kothok dengan empat
pengaduk dan pemanas kompor
portable

Pustaka: https.//repository.its.ac.id/...

Materi: Rancang Bangun Alat
Pengaduk Jahe Kristal Berbasis Elektrik
Kapasitas 5 Kg

Pustaka:
https.//proceeding.unpkediri.ac.id/...

Materi: Rancang bangun sepeda motor
listrik dengan memakai body dan
chassis beat bekas

Pustaka: https.//repository.its.ac.id/...

Materi: Desain tricycle elektrik untuk
menunjang mobilitas dalam kota bagi
penyandang disabilitas

Pustaka: https.//repository.its.ac.id/...

Materi: Perencanaan sistem penggerak
berenergi listrik pada sepeda motor bak
roda tiga

Pustaka:
https://publication.petra.ac.id/...




14 1.Membuat desain Merumuskan Kriteria: Presentasi singkat Materi: Rancang bangun Mesin 5%
sistem penggerak | desain 5|sl:em 1.Ketepatan judul dosen, diskusi Pengaduk Adonan Roti Berbasis
mesin pengaduk ﬁmeenrg?rijikén desain, skor maks 5 kelompok untuk Arduino Uno dan Android
adonan roti masalah, 2.Ketepatan perumusan | menelusur sumber Pustaka:
2.Membuat desain merumuskan masalah, skor maks 5 | informasi https://perpustakaan.poltektegal.ac.id/...
sistem penggerak ﬂf&”ﬁgfgggi«n S.Ketepatan alternatif dilanjutkan diskusi
mesin pengaduk membuat sistem’ solusi, skor maks 5 kelompok, ) Materi: Perancangan Alat Pengaduk
minuman kerja, 4 Ketepatan desain menyusun desaln_, Adonan Bakery Menggunakan Motor
S.Membuat desain Lnebn?tipkanl ‘ sistem, skor_maks 10_ mengunggah h_asu Dc 1/2 Hp Dengan Kontroler Pid
sistem peng_ge_rak d:nub:hgﬂ ala 5.Ketepatan sistem kerja des_aln sebagai Pustaka: https/repository.unej.ac.id...
kendaraan listrik menggamt;ar desain, skor maks 5 tagihan,
roda dua danroda | gambar desain, 6.Kebutuhan alat dan Lnem_preszntasikan Materi: Rancang bangun mesin
tiga melakukan bahan, skor maks 5 esain pada saat pengaduk kopi kothok dengan empat
pembanasan, 7 Ketepatan dan UAS, dan engaduk dan pemanas kompor
rsnr?]mblgit kelengkapan gambar | melakukan refleksi portgble P P
nlmer%uaf daftar desain, skor maks 5 2X50 ':, taka: hitos:/i tory.it »
pustaka. dan 8 Ketepatan ustaka: https:/repository.its.ac.id/...
partisipatif pembahasan, skor .
maks 10 Materi: Rancang Bangun Alat
9.Ketepatan simpulan, Pengalduk Jahe Kristal Berbasis Elektrik
skor maks 2,5 Kapasitas 5 Kg
10.Kebaruan daftar Pustaka:
pustaka, skor maks 2,5 https://proceeding.unpkediri.ac.id/...
11 .Partisipatif, skor min
50 Materi: Rancang bangun sepeda motor
listrik dengan memakai body dan

Bentuk Penilaian : chassis beat bekas

Aktifitas Partisipasif, Pustaka: https:/repository.its.ac.id/...

Penilaian Hasil Project /

Penilaian Produk Materi: Desain tricycle elektrik untuk
menunjang mobilitas dalam kota bagi
penyandang disabilitas
Pustaka: https.//repository.its.ac.id/...
Materi: Perencanaan sistem penggerak
berenergi listrik pada sepeda motor bak
roda tiga
Pustaka:
https://publication.petra.ac.id/...

15 1.Membuat desain Merumuskan Kriteria: Presentasi singkat Materi: Rancang bangun Mesin 5%
sistem penggerak | desain 5|sl:em 1.Ketepatan judul dosen, diskusi Pengaduk Adonan Roti Berbasis
mesin pengaduk ﬁmeenrg?rijikén desain, skor maks 5 kelompok untuk Arduino Uno dan Android
adonan roti masalah, 2.Ketepatan perumusan | menelusur sumber Pustaka:
2.Membuat desain merumuskan masalah, skor maks 5 | informasi https://perpustakaan.poltektegal.ac.id/...
sistem penggerak ﬂf&”ﬁgfgggi«n 3.Ketepatan alternatif dilanjutkan diskusi
mesin pengaduk membuat sistem’ solusi, skor maks 5 kelompok, ) Materi: Perancangan Alat Pengaduk
minuman kerja, 4 Ketepatan desain menyusun desaln_, Adonan Bakery Menggunakan Motor
S.Membuat desain Lnebn?tipkanl ; sistem, skor_maks 10_ mengunggah h_asu Dc 1/2 Hp Dengan Kontroler Pid
sistem peng_ge_rak dgnub:hgﬂ ala 5.Ketepatan sistem kerja des_aln sebagai Pustaka: https/repository.unej.ac.id...
kendaraan listrik menggamt;ar desain, skor maks 5 tagihan,
roda dua danroda | gambar desain, 6.Kebutuhan alat dan Lnem_preszntasikan Materi: Rancang bangun mesin
tiga melakukan bahan, skor maks 5 esain pada saat pengaduk kopi kothok dengan empat
pembanasan, 7 Ketepatan dan UAS, dan engaduk dan pemanas kompor
rsnr%mblgit kelengkapan gambar | melakukan refleksi portgble P P
nlmer%uaf daftar desain, skor maks 5 2X50 E, taka: hitos:/h itory.it »
pustaka. dan 8 Ketepatan ustaka: https:/repository.its.ac.id/...
partisipatif pembahasan, skor .
maks 10 Materi: Rancang Bangun Alat
9.Ketepatan simpulan, Pengalduk Jahe Kristal Berbasis Elektrik
skor maks 2,5 Kapasitas 5 Kg
10.Kebaruan daftar Pustaka:
pustaka, skor maks 2,5 https://proceeding.unpkediri.ac.id/...
11 .Partisipatif, skor min
50 Materi: Rancang bangun sepeda motor
listrik dengan memakai body dan

Bentuk Penilaian : chassis beat bekas

Aktifitas Partisipasif, Pustaka: https:/repository.its.ac.id/...

Penilaian Hasil Project /

Penilaian Produk Materi: Desain tricycle elektrik untuk
menunjang mobilitas dalam kota bagi
penyandang disabilitas
Pustaka: https.//repository.its.ac.id/...
Materi: Perencanaan sistem penggerak
berenergi listrik pada sepeda motor bak
roda tiga
Pustaka:
https://publication.petra.ac.id/...

16 UAS 15%

Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif,
Penilaian Hasil Project /
Penilaian Produk, Praktik /
Unjuk Kerja, Tes

(mempresentasikan
hasil desain yang
dibuat)

Rekap Persentase Evaluasi : Case Study

No | Evaluasi Persentase
1. | Aktifitas Partisipasif 51.25%
2. | Penilaian Hasil Project / Penilaian Produk 11.25%
3. | Penilaian Portofolio 20%
4 Praktik / Unjuk Kerja 3.75%
5. | Tes 18.75%

100%
Catz:tan

Capaian Pembelajaran Lulusan Prodi (CPL - Prodi) adalah kemampuan yang dimiliki oleh setiap lulusan prodi yang merupakan internalisasi dari sikap,
penguasaan pengetahuan dan ketrampilan sesuai dengan jenjang prodinya yang diperoleh melalui proses pembelajaran.




o o A w P

CPL yang dibebankan pada mata kuliah adalah beberapa capaian pembelajaran lulusan program studi (CPL-Prodi) yang digunakan untuk
pembentukan/pengembangan sebuah mata kuliah yang terdiri dari aspek sikap, ketrampulan umum, ketrampilan khusus dan pengetahuan.

CP Mata kuliah (CPMK) adalah kemampuan yang dijabarkan secara spesifik dari CPL yang dibebankan pada mata kuliah, dan bersifat spesifik terhadap bahan
kajian atau materi pembelajaran mata kuliah tersebut.

Sub-CPMK Mata kuliah (Sub-CPMK) adalah kemampuan yang dijabarkan secara spesifik dari CPMK yang dapat diukur atau diamati dan merupakan kemampuan
akhir yang direncanakan pada tiap tahap pembelajaran, dan bersifat spesifik terhadap materi pembelajaran mata kuliah tersebut.

Indikator penilaian kemampuan dalam proses maupun hasil belajar mahasiswa adalah pernyataan spesifik dan terukur yang mengidentifikasi kemampuan atau
kinerja hasil belajar mahasiswa yang disertai bukti-bukti.

Kreteria Penilaian adalah patokan yang digunakan sebagai ukuran atau tolok ukur ketercapaian pembelajaran dalam penilaian berdasarkan indikator-indikator
yang telah ditetapkan. Kreteria penilaian merupakan pedoman bagi penilai agar penilaian konsisten dan tidak bias. Kreteria dapat berupa kuantitatif ataupun
kualitatif.

Bentuk penilaian: tes dan non-tes.

Bentuk pembelajaran: Kuliah, Responsi, Tutorial, Seminar atau yang setara, Praktikum, Praktik Studio, Praktik Bengkel, Praktik Lapangan, Penelitian, Pengabdian
Kepada Masyarakat dan/atau bentuk pembelajaran lain yang setara.

Metode Pembelajaran: Small Group Discussion, Role-Play & Simulation, Discovery Learning, Self-Directed Learning, Cooperative Learning, Collaborative
Learning, Contextual Learning, Project Based Learning, dan metode lainnya yg setara.

. Materi Pembelajaran adalah rincian atau uraian dari bahan kajian yg dapat disajikan dalam bentuk beberapa pokok dan sub-pokok bahasan.
. Bobot penilaian adalah prosentasi penilaian terhadap setiap pencapaian sub-CPMK yang besarnya proposional dengan tingkat kesulitan pencapaian sub-CPMK

12.

tsb., dan totalnya 100%.
TM=Tatap Muka, PT=Penugasan terstruktur, BM=Belajar mandiri.
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